
系列
DGH

高精度直线平台

直驱技术

适用于高速度高加速度应用

以安全为中心的设计满足高负载-高速度比

多轴集成简便
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行程
(mm)

1

页码
重复

定位精度
(μm)

直线电机双导模组 单位: N峰值推力 (Fpk)持续推力 (Fcn) 

AJM30

AJM50

AJM80

AUM3

AUM2

AUM4

AJM100

AUM5

AJM30-B2

AJM30-B4

AUM2-S4

AJM50-B2

AJM50-B4

AUM3-S2

AUM3-S4

AJM80-B2

AJM80-B4

AUM4-S2

AUM4-S4

AJM100-B2

AJM100-B4

AUM5-S2

100

~

1200

100

~

1200

100

~

1200

100

1200

~

可达 ±0.5

可达 ±0.5

可达 ±0.5

可达 ±0.5

060

061

062

063

043

044

045

048

049

050

051

054

055

056

057

50 100 500 1000 1500 2000

DGH150

DGH180

DGH200

DGH260

214.7

429.4

369.0

738.1

289.0

550.2

1100.4

578.0

176.0

704.5

1409.1

624.0

1248.0

1415.0

68.1

117.0

57.0

223.4

136.2

174.5

348.9

35.2

110.0

211.0

234.0

113.0

446.8

197.0

可根据需求提供更大行程。
注：
1

特殊环境要求，可定制，请联系cust-service@akribis-sys.cn。
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雅科贝思DGH系列为高性能直线电机直驱定位系统。由双导轨、直线电机、编码器反馈和铝制外壳组成紧凑，高性能平台。 

应用在DGH中的直线电机是雅科贝思获取专利的AUM系利无铁芯直线电机和AJM系列有铁芯电机。AUM无铁芯直线电机可以做到
无齿槽力，进行速度控制和扫描应用。AJM有铁芯系列，适合点到点运动，性价比更高。

内置电机可选，U型或平板型
高刚度、更安全
重复定位精度可达±0.5μm
行程从100mm到1200mm 
分辨率可选0.1μm、0.05μm或SINCOS
速度可达3m/s甚至更高

产品特色

适用于点到点微米级、亚微米级快速定位，可满足3m/s甚至更高速度。

比如：电子半导体晶圆检测/量测/搬运，光伏片及锂电池、玻璃及液晶面板设备中的
搬运和传输高速定位，以及工业印刷机，生物科学、激光加工等需要高速高精和轨迹
跟随或速度控制苛刻工况。

应 用 工 况

持续推力 Fcn = 35.2N~446.8N 
峰值推力 Fpk = 176.0N~1415.0N

模组介绍

DGH 系列
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性能表现提升
DGH系列属于雅科贝思高性能直线平台系列，相比较雅科贝思的基础直线平台DGL系列有着优越的指标和性能。

为应对未来更高精度和质量挑战，在多个领域专家的通力合作下，DGH系列集成了更高精的加工能力，并利用大
数据技术筛选出最优秀的零件组合。

安全特征
为了匹配雅科贝思电机功率，安全考量被特殊地集成到DGH系列设计中。为满足行业与日俱增的在保持高负载、
高速度比例而不牺牲安全的期盼，DGH系列在设计过程中经历严格测试。而且在不牺牲负载能力，满足多轴集成
的情况下，DGH有从安全特征上开发和选型。

DGH系列电子部件通过UL认证，能够承受由于激烈工况下产生的高压。

尽情在DGH系列里面发挥雅科贝思电机的潜能。

集成设计与模块化
DGH系列设计上可以和雅科贝思令人惊艳的其他样册模组和平台产品集成搭建拼合鲁棒性强的多轴系统来满足
各种不同的需求。

DGH系列经过深思熟虑，综合机械，电子，控制方面的考量去简化用户的体验。基于用户为中心的理念，DGH 提供
多种配件以延伸其多样性。

选择雅科贝思，满足完整无缝的用户体验。

成本效益
DGH同时也是一款高性价比的产品。DGH系列致力于关键零件部去提升精度的同时保持低价。没有太多的装饰，
只保留核心，DGH在质量和成本方面做了很好的平衡。

如上，为了能够一直满足额外的多样性需求，雅科贝思提供额外的配件，请联系当地的雅科贝思办公室获取更多
信息。
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DGH150 有铁芯系列 DGH150 无铁芯系列
电机参数 单位

N

N

mm

μm

μm

kg

kg

μm

arcsec

arcsec

arcsec

μm

68.1

214.7

2.4

10.0

数值

136.2

- AJM30-B2 AJM30-B4

429.4

N/Arms

Vpeak/(m/s)

29.6

24.2

29.6

24.2

100-1200

10.0

20.0

3.5

20.0

±10.0

±10.0

±10.0

机械参数 数值单位

0.05/0.1/SINCOS

±1.0

μm 0.5

μm ±0.5

持续推力(自冷) @100ºC 

峰值推力

有效行程

分辨率

定位精度

空载移动质量

额定负载

水平直线度

垂直直线度

侧倾

俯仰

横摆

电机型号

力常数 ±10%

反电势常数 ±10%

最小步进

重复定位精度

5

6

6

相间电感 ±30% [AJM]
相间电感 ±40% [AUM]

持续电流(自冷) @100ºC

相间电阻 @25ºC ±10%

峰值电流

最高母线电压

电磁周期

1

1

3

4

2

35.2

176.0

1.1

20.0

AUM2-S4

22.0

18.0

mH

Arms

Ω

Arms

Vdc

mm

16.5

2.3

8.2

3.9 2.0

3.88

1.6

13.17

8.0

330

4.6

9.0

600

18.0

600

3020 20

电阻测量采用直流电流，含0.5米标准线缆。2
电感测量频率1kHz。3

测量室温25ºC，取决于散热环境。1

电感测量频率1kHz，AUM系列电感浮动范围较大为±40%是因为三相电感不同，样册标定数值为最大值与最小值的平均值，对于每一相电感，浮动范围为±20%。

相关参数规格如有变动，恕不另行通知。

所有测量数据基于模组安装在5μm大理石台面上。
测量数据基于雅科贝思测量标准。
以上所有参数为标准值，联系雅科贝思获取特殊需求（cust-service@akribis-sys.cn）。

4
补偿后。5
仅适用于分辨率为0.05μm, 0.1μm和SINCOS。6
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DGH

DGH150-AJM30-B2

DGH150-AJM30-B4

DGH150-AUM2-S4

正向朝下刚度 
(N/µm)

464.8

464.8

464.8

正向朝上刚度 
(N/µm)

294.0

294.0

117.88

横向刚度  
(N/µm)

254.8

254.8

140.0

翻滚刚度 
(Nm/rad)

5.31E+05

5.31E+05

2.28E+05

俯仰刚度 
(Nm/rad)

1.06E+06

2.38E+06

2.26E+05

偏航刚度 
(Nm/rad)

9.17E+05

2.06E+06

2.68E+05

DGH150 有铁芯 & 无铁芯系列

DGH150 滑台刚度

DGH 系列

产
品
介
绍

选
型
要
素

常
见
问
题

双
导
模
组

交
叉
滚
柱
模
组

音
圈
模
组

龙
门
平
台
的
运
动
控
制
介
绍

堆
叠
平
台

龙
门
平
台

圆
晶
平
台

微
型
模
组
拾
放
模
组

气
浮
模
组



允许最大速度-负载曲线

悬臂-负载曲线

0
5

10
15
20
25

0 50 100 150 200 250 300 350

负
载

(k
g)

悬臂长度(mm)

DGH150 AJM30 系列
速度 ＜ 2m/s

持续力 100% 占比

AJM30-B4 AJM30-B2

有效行程
(mm) N 模组质量 

(kg)

100

200

300

400

500

600

800

900

700

1000

1100

1200

1

3

3

5

5

7

7

9

7

9

11

11

370

470

570

670

770

870

1070

1170

970

1270

1370

1470

8.3

9.7

11.0

12.4

13.7

15.1

17.9

19.2

16.4

20.6

21.9

23.3

模组长度，Ls 
(mm)

DGH150-AJM30-B2 尺寸图
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0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

0 5 10 15 20 25 30

最
大

速
度

(m
/s

)

负载(kg)

DGH150 有铁芯系列

 180.0 
 146.0 
 94.0 

 1
54

.0
 

8 ×  4.2  14.0
M5×0.8  10.0

2 ×  3.0 THRU
 8.0 H7  10.0

Motor, hall, encoder cable out

 St/2+10(+Hardstop position) 
 St/2+2(+Electrical limit position)  St/2-8(Home index position) 

St/2+2(-Electrical limit position)
 St/2+10(-Hardstop position) 

 164.0 

 7
6.

0 

(2N+4) ×  5.5 THRU ALL
 10.0  5.0

From far side

 Ls 

 33.0  33.0  (N-1)×120 
 120.0 

 8
5.

0 

 1
25

.0
 

8.0 H7 8.0

8.0 H7 × 10.0 8.0(2N+4) ×  4.2  12.4
M5×0.8  10.0

 4
2.

5 
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DGH150-AJM30-B4 尺寸图

有效行程
(mm) N 模组质量 

(kg)

100

200

300

400

500

600

800

900

700

1000

1100

1200

3

3

5

5

7

7

9

9

7

9

11

11

430

530

630

730

830

930

1130

1230

1030

1330

1430

1530

9.8

11.2

12.6

14.1

15.5

16.7

19.5

21.0

18.2

22.3

23.7

25.1

模组长度，Ls 
(mm)

允许最大速度-负载曲线

悬臂-负载曲线

0
5

10
15
20
25

0 50 100 150 200 250 300 350

负
载

(k
g)

悬臂长度(mm)

DGH150 AJM30 系列
速度 ＜ 2m/s

持续力 100% 占比

AJM30-B4 AJM30-B2

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

0 5 10 15 20 25 30

最
大

速
度

(m
/s

)

负载(kg)

 206.0 

 154.0 

 77.0 

 1
54

.0
 

2 ×  3.0 THRU
 8.0 H7  10.0 8 ×  4.2  14.0

M5×0.8  10.0

 240.0 

Motor, hall, encoder cable out

 St/2+10(+Hardstop position) 
 St/2+2(+Electrical limit position)  St/2-8(Home index position) 

St/2+2(-Electrical limit position)
 St/2+10(-Hardstop position) 

 7
6.

0 

 164.0 

(2N+4) ×  5.5 THRU ALL
 10.0  5.0

From far side

 Ls 

 33.0  33.0  (N-1)×120 
 120.0 

 8
5.

0 

 1
25

.0
 

8.0 H7 8.0

8.0 H7 × 10.0 8.0
(2N+4) ×  4.2  12.4

M5×0.8  10.0

 4
2.
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DGH150-AUM2-S4 尺寸图

有效行程
(mm) N 模组长度，Ls 

(mm)
模组质量 

(kg)

100

200

300

400

500

600

800

900

700

1000

1100

1200

1

3

3

5

5

5

7

9

7

9

11

11

313

413

513

613

713

813

1013

1113

913

1213

1313

1413

5.5

6.9

8.0

9.4

10.8

11.9

14.7

19.2

13.3

20.6

21.9

23.3

悬臂-负载曲线

0
5

10
15
20
25

0 50 100 150 200 250 300 350

负
载

(k
g)

悬臂长度(mm)

DGH150 AUM2 系列
速度 ＜ 2m/s

持续力 100% 占比

AUM2-S4

允许最大速度-负载曲线

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

0 5 10 15 20 25 30

最
大

速
度

(m
/s

)

负载(kg)

DGH150 无铁芯系列

 105.0 
 125.0 

 75.0 

 1
54

.0
 

2 ×  3.0 THRU ALL
 8.0 H7  10.0

8 ×  4.2  14.0
M5×0.8  10.0Motor, hall, encoder cable out

 St/2+10(-Hardstop position) 
 St/2+2(-Electrical limit position) 
 St/2-8(Home index position) 

 St/2+2(+Electrical limit position) 
 St/2+10(+Hardstop position) 

 8
5.

0 

 1
25

.0
 

 33.0  33.0 

 Ls 

 (N-1) × 120  120.0 

8.0 H7 8.0

8.0H7 × 10.0 8.0
(2N+4) ×  5.5 THRU ALL

 10.0  5.5
From far side

(2N+4) ×  4.2  12.4
M5×0.8  10.0

 6
3.

0 

 164.0 
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DGH150 (无铁芯)

DGH150 (有铁芯)

型号：
DGH150

12：1200mm
11：1100mm

08：800mm
07：700mm

04：400mm

10：1000mm
09：900mm

06：600mm
05：500mm

03：300mm
02：200mm

有效行程：
01：100mm

1

DGH150-S01-J05AD03-A2

线长：
A：0.5m

电机：
J05：AJM30-B2-K5 (峰值推力：214.7N)
J06：AJM30-B4-K5 (峰值推力：429.4N)

盖板：

T：标准 (黑色氧化)
S：标准 (本色氧化)

栅尺：

3：微晶玻璃尺，0ppm/K 
2：钠钙玻璃尺，8ppm/K 

 3：电机：M23/编码器&霍尔：M23
 2：电机：DSUB 9W4/编码器：DSUB 15/霍尔：DSUB 9

接头：

ACH：ABI-51G, TTL (0.1μm)
ACA： ABI-51G, SINCOS (1Vpp)

A73：ABA-50, EnDat 2.2 (50nm)
A71：ABA-50, Mitsubishi 2-Wires (50nm)

A70：ABA-50, BiSS C (50nm)

编码器：
AD0：ABA-20, BiSS C (50nm)

 3：电机：M23/编码器&霍尔：M23
 2：电机：DSUB 9W4/编码器：DSUB 15/霍尔：DSUB 9

接头：
型号：
DGH150

U11：AUM2-P-S4-K5 (峰值推力：176.0N)

电机：
U10：AUM2-S-S4-K5 (峰值推力：176.0N)

DGH150-S01-U10AD03-A2

线长：
A：0.5m

栅尺：

3：微晶玻璃尺，0ppm/K 
2：钠钙玻璃尺，8ppm/K 

12：1200mm
11：1100mm

08：800mm
07：700mm

04：400mm

10：1000mm
09：900mm

06：600mm
05：500mm

03：300mm
02：200mm

有效行程：
01：100mm

1

盖板：

T：标准 (黑色氧化)
S：标准 (本色氧化)

ACH：ABI-51G, TTL (0.1μm)
ACA： ABI-51G, SINCOS (1Vpp)

A73：ABA-50, EnDat 2.2 (50nm)
A71：ABA-50, Mitsubishi 2-Wires (50nm)

A70：ABA-50, BiSS C (50nm)

编码器：
AD0：ABA-20, BiSS C (50nm)

标准行程递增100mm。如需其他选项，请联系我们的销售工程师（cust-service@akribis-sys.cn）。
注：
1

特殊环境要求，可定制，请联系cust-service@akribis-sys.cn。

订购规则 (OPN)
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DGH180 有铁芯系列 DGH180 无铁芯系列
电机参数 单位

N

N

mm

μm

μm

kg

kg

μm

arcsec

arcsec

arcsec

μm

117.0

369.0

3.5

20.0

数值
- AJM50-B2

N/Arms

Vpeak/(m/s)

50.9

41.5

100-1200

10.0

20.0

±10.0

±10.0

±10.0

机械参数 数值单位

0.05/0.1/SINCOS

±1.0

μm 0.5

μm ±0.5

234.0

AJM50-B4

738.1

50.9

41.5

4.9

30.0

57.0

AUM3-S2

289.0

31.4

25.6

2.9

40.0

113.0

578.0

3.9

50.0

AUM3-S4

62.8

51.3

持续推力(自冷) @100ºC 

峰值推力

有效行程

分辨率

定位精度

空载移动质量

额定负载

水平直线度

垂直直线度

侧倾

俯仰

横摆

电机型号

力常数 ±10%

反电势常数 ±10%

最小步进

重复定位精度

5

6

6

相间电感 ±30% [AJM]
相间电感 ±40% [AUM]

持续电流(自冷) @100ºC

相间电阻 @25ºC ±10%

峰值电流

最高母线电压

电磁周期

1

3

4

2

mH

Arms

Ω

Arms

Vdc

mm

6.0 18.709.413.1

25.9 13.986.9913.0

2.3

9.0

600

20

1.8

9.2

330

60

1.8

9.2

330

60

4.6

18.0

600

20

1

电阻测量采用直流电流，含0.5米标准线缆。2
电感测量频率1kHz。3

测量室温25ºC，取决于散热环境。1

电感测量频率1kHz，AUM系列电感浮动范围较大为±40%是因为三相电感不同，样册标定数值为最大值与最小值的平均值，对于每一相电感，浮动范围为±20%。

相关参数规格如有变动，恕不另行通知。

所有测量数据基于模组安装在5μm大理石台面上。
测量数据基于雅科贝思测量标准。
以上所有参数为标准值，联系雅科贝思获取特殊需求（cust-service@akribis-sys.cn）。

4
补偿后。5
仅适用于分辨率为0.05μm, 0.1μm和SINCOS。6

DGH180-AJM50-B2

DGH180-AJM50-B4

DGH180-AUM3-S2

DGH180-AUM3-S4

464.8

464.8

464.8

464.8

294.0

294.0

294.0

294.0

254.8

254.8

254.8

254.8

9.72E+05

9.72E+05

9.72E+05

9.72E+05

1.06E+06

2.38E+06

1.06E+06

2.38E+06

9.17E+05

2.06E+06

9.17E+05

2.06E+06

DGH 正向朝下刚度 
(N/µm)

正向朝上刚度 
(N/µm)

横向刚度  
(N/µm)

翻滚刚度 
(Nm/rad)

俯仰刚度 
(Nm/rad)

偏航刚度 
(Nm/rad)

DGH180 有铁芯 & 无铁芯系列

DGH180 滑台刚度

DGH 系列

产
品
介
绍

选
型
要
素

常
见
问
题

双
导
模
组

交
叉
滚
柱
模
组

音
圈
模
组

龙
门
平
台
的
运
动
控
制
介
绍

堆
叠
平
台

龙
门
平
台

圆
晶
平
台

微
型
模
组
拾
放
模
组

气
浮
模
组



0
10
20
30
40

0 50 100 150 200 250 300

负
载

(k
g)

悬臂长度(mm)

DGH180 AJM50 系列
速度 ＜ 2m/s

持续力 100% 占比

AJM50-B4 AJM50-B2

048

Akribis  System
s

DGH180-AJM50-B2 尺寸图

有效行程
(mm) N 模组长度，Ls 

(mm)
模组质量 

(kg)

100

200

300

400

500

600

800

900

700

1000

1100

1200

3

3

5

5

5

7

9

9

7

11

11

11

420

520

620

720

820

920

1120

1220

1020

1320

1420

1520

12.7

14.5

16.6

18.4

20.4

22.3

26.2

28.3

24.3

30.1

32.3

33.9

允许最大速度-负载曲线

悬臂-负载曲线

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

0 5 10 15 20 25 30

最
大

速
度

(m
/s

)

负载(kg)

DGH180 有铁芯系列

 94.0 
 47.0 

 146.0 
 180.0 

 1
91

.0
 

8 ×  5.0  17.0
M6×1.0  12.0

2 ×  3.0 THRU ALL
 8.0 H7  10.0

Motor, hall, encoder cable out

 St/2+10(+Hardstop position) 
 St/2+2(+Electrical limit position)  St/2-8(Home index position) 

St/2+2(-Electrical limit position)
 St/2+10(-Hardstop position) 

 203.0 

 8
8.

7 

(2N+4) ×  5.5 THRU ALL
 10.0  5.0

From far side

 (N-1)×120  120.0 

 1
20

.0
 

 1
60

.0
 

8.0 H7 8.0 8.0 H7 × 10.0 8.0
(2N+4) ×  5.0  17.0

M6×1.0  12.0

 6
0.

0 

 33.0  33.0 

 Ls 
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DGH180-AJM50-B4 尺寸图

有效行程
(mm) N 模组质量 

(kg)

100

200

300
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1000

1100

1200

3

3

5

5

7

7

9

9

7

11
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13

480

580

680

780

880

980

1180

1280

1080

1380

1480

1580

15.1

17.2

19.0

21.1

23.0

25.1

28.9

30.8

26.7

32.7

34.6

36.7

模组长度，Ls 
(mm)

悬臂-负载曲线

允许最大速度-负载曲线
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8 ×  5.0  17.0
M6×1.0  12.0

2 ×  3.0 THRU ALL
 8.0 H7  10.0

Motor, hall, encoder cable out

 St/2+10(+Hardstop position) 
 St/2+2(+Electrical limit position)  St/2-8(Home index position) 

St/2+2(-Electrical limit position)
 St/2+10(-Hardstop position) 

 203.0 

 8
8.

7 

(2N+4) ×  5.5 THRU ALL
 10.0  5.0

From far side

 (N-1)×120  120.0 

 1
20

.0
 

 1
60

.0
 

8.0 H7 8.0 8.0 H7 × 10.0 8.0
(2N+4) ×  5.0  17.0
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DGH180-AUM3-S2 尺寸图

N 模组质量  
(kg)
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1200

3

3
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5

5

7

7

9
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9
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372

472

572

672

772

872

1072

1172

972

1272

1372

1472

11.7

14.1

16.0

18.4

20.9

22.8

27.8

29.7

25.3

32.1

34.5

36.5

有效行程
(mm)

模组长度，Ls 
(mm)

悬臂-负载曲线

允许最大速度-负载曲线

0
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3
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大
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负载(kg)

DGH180 无铁芯系列

 94.0 
 146.0 

 47.0 

 180.0 

 1
91

.0
 

8 ×  5.0  17.0
M6×1.0  12.0

2 ×  3.0 THRU ALL
 8.0 H7  10.0

Motor, hall, encoder cable out

 St/2+10(+Hardstop position) 
 St/2+2(+Electrical limit position)  St/2-8(Home index position) 

St/2+2(-Electrical limit position)
 St/2+10(-Hardstop position) 

 203.0 

 8
8.

7 

(2N+4) ×  5.5 THRU ALL
 10.0  5.0

From far side

 (N-1)×120  120.0 

 1
20

.0
 

 1
60

.0
 

8.0 H7 8.0
8.0 H7 × 10.0 8.0

(2N+4) ×  4.2  14.0
M5×0.8  10.0
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 Ls 
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DGH180-AUM3-S4 尺寸图

有效行程
(mm) N 模组质量  

(kg)

100
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400
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900

700
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1100

1200

3
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7
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632

732

832

932

1132

1232

1032

1332

1432

1532

13.9

16.5

18.4

20.8

23.2

25.2

30.0

32.1

27.6

34.5

36.9

38.9

模组长度，Ls 
(mm)

悬臂-负载曲线

允许最大速度-负载曲线

0
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1.5
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大
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 154.0 
 206.0 

 77.0 

 240.0 
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Motor, hall, encoder cable out

 St/2+10(+Hardstop position) 
 St/2+2(+Electrical limit position)  St/2-8(Home index position) 

St/2+2(-Electrical limit position)
 St/2+10(-Hardstop position) 

 203.0 

 8
8.

7 

(2N+4) ×  5.5 THRU ALL
 10.0  5.0

From far side

 (N-1)×120  120.0 

 1
20

.0
 

 1
60

.0
 

8.0 H7 8.0 8.0 H7 × 10.0 8.0
(2N+4) ×  4.2  14.0

M5×0.8  10.0
 6

0.
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DGH180 (无铁芯)

型号：
DGH180

U27：AUM3-P-S4-J (峰值推力：578.0N)
U36：AUM3-P-S4-K5 (峰值推力：578.0N)

U25：AUM3-S-S4-J (峰值推力：578.0N)
U35：AUM3-S-S4-K5 (峰值推力：578.0N)

U19：AUM3-P-S2-J (峰值推力：289.0N)
U34：AUM3-P-S2-K5 (峰值推力：289.0N)

电机：
U17：AUM3-S-S2-J (峰值推力：289.0N)

U33：AUM3-S-S2-K5 (峰值推力：289.0N)

线长：
A：0.5m

栅尺：

3：微晶玻璃尺，0ppm/K 
2：钠钙玻璃尺，8ppm/K 

12：1200mm
11：1100mm

08：800mm
07：700mm

04：400mm

10：1000mm
09：900mm

06：600mm
05：500mm

03：300mm
02：200mm

有效行程：
01：100mm

1

盖板：

T：标准 (黑色氧化)
S：标准 (本色氧化)

 3：电机：M23/编码器&霍尔：M23
2：电机：DSUB 9W4/编码器：DSUB 15/霍尔：DSUB 9

接头：

ACH：ABI-51G, TTL (0.1μm)
ACA： ABI-51G, SINCOS (1Vpp)

A73：ABA-50, EnDat 2.2 (50nm)
A71：ABA-50, Mitsubishi 2-Wires (50nm)

A70：ABA-50, BiSS C (50nm)

编码器：
AD0：ABA-20, BiSS C (50nm)

DGH180-S01-U17AD03-A2

052
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DGH180 (有铁芯)

型号：
DGH180

电机：
J15：AJM50-B2-J (峰值推力：369.0N)

J20：AJM50-B4-K5 (峰值推力：738.1N)
J17：AJM50-B4-J (峰值推力：738.1N)

J19：AJM50-B2-K5 (峰值推力：369.0N)

DGH180-S01-J15AD03-A2

线长：
A：0.5m

栅尺：

3：微晶玻璃尺，0ppm/K 
2：钠钙玻璃尺，8ppm/K 

12：1200mm
11：1100mm

08：800mm
07：700mm

04：400mm

10：1000mm
09：900mm

06：600mm
05：500mm

03：300mm
02：200mm

有效行程：
01：100mm

1

盖板：

T：标准 (黑色氧化)
S：标准 (本色氧化)

 3：电机：M23/编码器&霍尔：M23
 2：电机：DSUB 9W4/编码器：DSUB 15/霍尔：DSUB 9

接头：

ACH：ABI-51G, TTL (0.1μm)
ACA： ABI-51G, SINCOS (1Vpp)

A73：ABA-50, EnDat 2.2 (50nm)
A71：ABA-50, Mitsubishi 2-Wires (50nm)

A70：ABA-50, BiSS C (50nm)

编码器：
AD0：ABA-20, BiSS C (50nm)

标准行程递增100mm。如需其他选项，请联系我们的销售工程师（cust-service@akribis-sys.cn）。
注：
1

特殊环境要求，可定制，请联系cust-service@akribis-sys.cn。

订购规则 (OPN)
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DGH200 有铁芯系列 DGH200 无铁芯系列
电机参数 单位

N

N

mm

μm

μm

kg

kg

μm

arcsec

arcsec

arcsec

μm

174.5

550.2

4.2

39.3

数值
- AJM80-B2

N/Arms

Vpeak/(m/s)

75.9

61.9

100-1200

10.0

20.0

±10.0

±10.0

±10.0

机械参数 数值单位

0.05/0.1/SINCOS

±1.0

μm 0.5

μm ±0.5

348.9

AJM80-B4

1100.4

75.9

61.9

6.1

78.5

110.0

AUM4-S2

624.0

48.0

39.2

3.2

44.5

221.0

1248.0

4.4

89.1

AUM4-S4

96.0

78.4

持续推力(自冷) @100ºC 

峰值推力

有效行程

分辨率

定位精度

空载移动质量

额定负载

水平直线度

垂直直线度

侧倾

俯仰

横摆

电机型号

力常数 ±10%

反电势常数 ±10%

最小步进

重复定位精度

5

6

6

7

mH

Arms

Ω

Arms

Vdc

mm

相间电感 ±30% [AJM]
相间电感 ±40% [AUM]

持续电流(自冷) @100ºC

相间电阻 @25ºC ±10%

峰值电流

最高母线电压

电磁周期

1

1

3

4

2 8.4 18.629.334.2

2.3

9.0

37.3

600

20

2.3

13.0

15.33

330

60

2.3

13.0

7.67

330

60

4.6

18.6

18.0

600

20

电阻测量采用直流电流，含0.5米标准线缆。2
电感测量频率1kHz。3

测量室温25ºC，取决于散热环境。1

电感测量频率1kHz，AUM系列电感浮动范围较大为±40%是因为三相电感不同，样册标定数值为最大值与最小值的平均值，对于每一相电感，浮动范围为±20%。

相关参数规格如有变动，恕不另行通知。

所有测量数据基于模组安装在5μm大理石台面上。
测量数据基于雅科贝思测量标准。
以上所有参数为标准值，联系雅科贝思获取特殊需求（cust-service@akribis-sys.cn）。

4
补偿后。5
仅适用于分辨率为0.05μm, 0.1μm和SINCOS。6
基于1G的加速度。7

DGH200-AJM80-B2

DGH200-AJM80-B4

DGH200-AUM4-S2

DGH200-AUM4-S4

464.8

464.8

464.8

464.8

294.0

294.0

294.0

294.0

254.8

254.8

254.8

254.8

1.38E+06

1.38E+06

1.38E+06

1.38E+06

1.06E+06

2.38E+06

1.06E+06

2.38E+06

9.17E+05

2.06E+06

9.17E+05

2.06E+06

DGH 正向朝下刚度 
(N/µm)

正向朝上刚度 
(N/µm)

横向刚度  
(N/µm)

翻滚刚度 
(Nm/rad)

俯仰刚度 
(Nm/rad)

偏航刚度 
(Nm/rad)

DGH200 有铁芯 & 无铁芯系列

DGH200 滑台刚度
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DGH200-AJM80-B2 尺寸图

有效行程
(mm) N 模组长度，Ls 

(mm)
模组质量

(kg)

100

200

300

400

500

600

800

900

700

1000

1100

1200

3

3

5

5

5

7

9

9

7

11

11

11

420

520

620

720

820

920

1120

1220

1020

1320

1420

1520

14.7

16.9

19.3

21.5

23.9

26.1

30.5

33.1

28.5

35.2

37.6

39.8

0
10
20
30
40

0 50 100 150 200 250

负
载

(k
g)

悬臂长度(mm)

DGH200 AJM80 系列
速度 ＜ 2m/s

持续力 100% 占比

AJM80-B4 AJM80-B2

悬臂-负载曲线

允许最大速度-负载曲线

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

0 5 10 15 20 25 30 35 40

最
大

速
度

(m
/s

)

负载(kg)

DGH200 有铁芯系列

 47.0 
 94.0 

 146.0 
 180.0 

 2
13

.0
 

8 ×  5.0  17.0
M6×1.0  12.0

2 ×  3.0 THRU ALL
 8.0 H7  10.0

Motor, hall, encoder cable out

 St/2+10(+Hardstop position) 
 St/2+2(+Electrical limit position)  St/2-8(Home index position) 

St/2+2(-Electrical limit position)
 St/2+10(-Hardstop position) 

 225.0 

 9
1.

7 

(2N+4) ×  5.5 THRU ALL
 10.0  5.0

From far side

 (N-1)×120  120.0 

 1
36

.0
 

 1
75

.0
 

8.0 H7 8.0 8.0 H7 × 10.0 8.0
(2N+4) ×  5.0  17.0

M6×1.0  12.0

 6
8.

0 

 33.0  33.0 

 Ls 

DGH 系列

产
品
介
绍

选
型
要
素

常
见
问
题

双
导
模
组

交
叉
滚
柱
模
组

音
圈
模
组

龙
门
平
台
的
运
动
控
制
介
绍

堆
叠
平
台

龙
门
平
台

圆
晶
平
台

微
型
模
组
拾
放
模
组

气
浮
模
组



0
10
20
30
40

0 50 100 150 200 250

负
载

(k
g)

悬臂长度(mm)

DGH200 AJM80 系列
速度 ＜ 2m/s

持续力 100% 占比

AJM80-B4 AJM80-B2

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

0 5 10 15 20 25 30 35 40

最
大

速
度

(m
/s

)

负载(kg)

055

Ak
ri

bi
s  

Sy
st

em
s

DGH200-AJM80-B4 尺寸图
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DGH200 (有铁芯)

型号：
DGH200

J32：AJM80-B4-J (峰值推力：1100.4N)
J35：AJM80-B4-K5 (峰值推力：1100.4N)

电机：
J30：AJM80-B2-J (峰值推力：550.2N)

J34：AJM80-B2-K5 (峰值推力：550.2N)

DGH200-S01-J30AD03-A2

线长：
A：0.5m

盖板：

T：标准 (黑色氧化)
S：标准 (本色氧化) 栅尺：

3：微晶玻璃尺，0ppm/K 
2：钠钙玻璃尺，8ppm/K 

12：1200mm
11：1100mm

08：800mm
07：700mm

04：400mm

10：1000mm
09：900mm

06：600mm
05：500mm

03：300mm
02：200mm

有效行程：
01：100mm

1

 3：电机：M23/编码器&霍尔：M23
 2：电机：DSUB 9W4/编码器：DSUB 15/霍尔：DSUB 9

接头：

ACH：ABI-51G, TTL (0.1μm)
ACA： ABI-51G, SINCOS (1Vpp)

A73：ABA-50, EnDat 2.2 (50nm)
A71：ABA-50, Mitsubishi 2-Wires (50nm)

A70：ABA-50, BiSS C (50nm)

编码器：
AD0：ABA-20, BiSS C (50nm)

型号：
DGH200

U52：AUM4-P-S4-J (峰值推力：1248.0N)
U69：AUM4-P-S4-K5 (峰值推力：1248.0N)

U50：AUM4-S-S4-J (峰值推力：1248.0N)
U68：AUM4-S-S4-K5 (峰值推力：1248.0N)

U44：AUM4-P-S2-J (峰值推力：624.0N)
U67：AUM4-P-S2-K5 (峰值推力：624.0N)

电机：
U42：AUM4-S-S2-J (峰值推力：624.0N)

U66：AUM4-S-S2-K5 (峰值推力：624.0N)

DGH200-S01-U42AD03-A2

线长：
A：0.5m

栅尺：

3：微晶玻璃尺，0ppm/K 
2：钠钙玻璃尺，8ppm/K 

3：电机：M23/编码器&霍尔：M23
 2：电机：DSUB 9W4/编码器：DSUB 15/霍尔：DSUB 9

接头：

盖板：

T：标准 (黑色氧化)
S：标准 (本色氧化)

12：1200mm
11：1100mm

08：800mm
07：700mm

04：400mm

10：1000mm
09：900mm

06：600mm
05：500mm

03：300mm
02：200mm

有效行程：
01：100mm

1

ACH：ABI-51G, TTL (0.1μm)
ACA： ABI-51G, SINCOS (1Vpp)

A73：ABA-50, EnDat 2.2 (50nm)
A71：ABA-50, Mitsubishi 2-Wires (50nm)

A70：ABA-50, BiSS C (50nm)

编码器：
AD0：ABA-20, BiSS C (50nm)

DGH200 (无铁芯)

标准行程递增100mm。如需其他选项，请联系我们的销售工程师（cust-service@akribis-sys.cn）。
注：
1

特殊环境要求，可定制，请联系cust-service@akribis-sys.cn。

订购规则 (OPN)
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DGH260 有铁芯系列 DGH260 无铁芯系列 
电机参数 单位

N

N

mm

μm

μm

kg

kg

μm

arcsec

arcsec

arcsec

μm

223.4

704.5

6.1

50.3

数值

446.8

- AJM100-B2 AJM100-B4

1409.1

N/Arms

Vpeak/(m/s)

97.1

79.3

97.1

79.3

100-1200

10.0

20.0

8.6

100.5

±10.0

±10.0

±10.0

机械参数 数值单位

0.05/0.1/SINCOS

±1.0

μm 0.5

μm ±0.5

持续推力(自冷) @100ºC 

峰值推力

有效行程

分辨率

定位精度

空载移动质量

额定负载

水平直线度

垂直直线度

侧倾

俯仰

横摆

电机型号

力常数 ±10%

反电势常数 ±10%

最小步进

重复定位精度

5

6

6

7

197.0

1415.0

6.6

101.0

AUM5-S2

78.6

64.2

mH

Arms

Ω

Arms

Vdc

mm

相间电感 ±30% [AJM]
相间电感 ±40% [AUM]

持续电流(自冷) @100ºC

相间电阻 @25ºC ±10%

峰值电流

最高母线电压

电磁周期

1

1

3

4

2 10.3 8.285.2

2.3

9.0

47.2

600

20

2.5

18.0

13.0

330

84

4.6

23.6

18.0

600

20

电阻测量采用直流电流，含0.5米标准线缆。2
电感测量频率1kHz。3

测量室温25ºC，取决于散热环境。1

电感测量频率1kHz，AUM系列电感浮动范围较大为±40%是因为三相电感不同，样册标定数值为最大值与最小值的平均值，对于每一相电感，浮动范围为±20%。

相关参数规格如有变动，恕不另行通知。

所有测量数据基于模组安装在5μm大理石台面上。
测量数据基于雅科贝思测量标准。
以上所有参数为标准值，联系雅科贝思获取特殊需求（cust-service@akribis-sys.cn）。

4
补偿后。5
仅适用于分辨率为0.05μm, 0.1μm和SINCOS。6
基于1G的加速度。7

DGH260-AJM100-B2

DGH260-AJM100-B4

DGH260-AUM5-S2

672.0

672.0

672.0

420.0

420.0

420.0

420.0

420.0

420.0

3.40E+06

3.40E+06

3.40E+06

1.51E+06

2.69E+06

2.69E+06

1.51E+06

2.69E+06

2.69E+06

DGH 正向朝下刚度 
(N/µm)

正向朝上刚度 
(N/µm)

横向刚度  
(N/µm)

翻滚刚度 
(Nm/rad)

俯仰刚度 
(Nm/rad)

偏航刚度 
(Nm/rad)
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DGH260 有铁芯 & 无铁芯系列

DGH260 滑台刚度

DGH 系列
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 77.0 

 2
57

.0
 

8 ×  5.0  17.0
M6×1.0   12.02 ×  3.0 THRU ALL

 8.0 H7  10.0

Motor, hall, encoder cable out

 St/2+10(+Hardstop position) 
 St/2+2(+Electrical limit position) 

 St/2-8(Home index position) 
St/2+2(-Electrical limit position)

 St/2+10(-Hardstop position) 

 269.0 

 1
00

.0
 

(2N+4) ×  6.6 THRU ALL
 11.0  6.4

From far side

 (N-1)×120  120.0 

 1
76

.0
 

 2
32

.0
 

8.0 H7 8.0

8.0 H7 × 10.0 8.0
(2N+4) ×  5.0  17.0

M6×1.0  12.0
 8

8.
0 

 33.0  33.0 

 Ls 

DGH 系列



062

Akribis  System
s

100

200

300

400

500

600

800

900

700

1000

1100

1200

N

3

3

5

5

7

7

9

9

7

11

11

13

480

580

680

780

880

980

1180

1280

1080

1380

1480

1580

30.4

35.3

42.3

47.2

52.0

56.8

68.8

73.6

61.7

78.5

83.3

88.2

模组长度，Ls  
(mm)

有效行程
(mm)

模组质量  
(kg)

DGH260-AUM5-S2 尺寸图

0

50

100

150

0 50 100 150 200 250 300 350 400

负
载

(k
g)

悬臂长度(mm)

DGH260 AUM5 系列
速度 ＜ 2m/s

持续力 100% 占比

AUM5-S2

悬臂-负载曲线

允许最大速度-负载曲线

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

最
大

速
度

(m
/s

)

负载(kg)

DGH260 无铁芯系列

 148.0 
 212.0 
 240.0 

 74.0 

 2
57

.0
 

8 ×  5.0  17.0
M6×1.0  12.0

2 ×  3.0 THRU ALL
 8.0 H7  10.0

Motor, hall, encoder cable out

 St/2+10(+Hardstop position) 
 St/2+2(+Electrical limit position) 

 St/2-8(Home index position) 
St/2+2(-Electrical limit position)

 St/2+10(-Hardstop position) 

 1
20

.2
 

 269.0 

(2N+4) ×  6.6 THRU ALL
 11.0  6.4

From far side

 (N-1)×120 
 120.0 

 1
76

.0
 

 2
32

.0
 

8.0 H7 8.0
8.0 H7 ×10.0 8.0(2N+4) ×  5.0  17.0

M6×1.0  12.0
 8

8.
0 

 Ls 

 33.0  33.0 
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DGH260 (有铁芯)

型号：
DGH260

电机：
J45：AJM100-B2-J (峰值推力：704.5N)

J47：AJM100-B4-J (峰值推力：1409.1N)
J49：AJM100-B2-K5 (峰值推力：704.5N)

J50：AJM100-B4-K5 (峰值推力：1409.1N)

线长：
A：0.5m

盖板：

T：标准 (黑色氧化)
S：标准 (本色氧化) 栅尺：

3：微晶玻璃尺，0ppm/K 
2：钠钙玻璃尺，8ppm/K 

12：1200mm
11：1100mm

08：800mm
07：700mm

04：400mm

10：1000mm
09：900mm

06：600mm
05：500mm

03：300mm
02：200mm

有效行程：
01：100mm

1

 3：电机：M23/编码器&霍尔：M23
2：电机：DSUB 9W4/编码器：DSUB 15/霍尔：DSUB 9

接头：

ACH：ABI-51G, TTL (0.1μm)
ACA： ABI-51G, SINCOS (1Vpp)

A73：ABA-50, EnDat 2.2 (50nm)
A71：ABA-50, Mitsubishi 2-Wires (50nm)

A70：ABA-50, BiSS C (50nm)

编码器：
AD0：ABA-20, BiSS C (50nm)

DGH260-S01-J45AD03-A2

型号：
DGH260

U74：AUM5-P-S2-J (峰值推力：1415.0N)
UA2：AUM5-P-S2-K5 (峰值推力：1415.0N)

电机：
U72：AUM5-S-S2-J (峰值推力：1415.0N)

UA1：AUM5-S-S2-K5 (峰值推力：1415.0N)

线长：
A：0.5m

盖板：

T：标准 (黑色氧化)
S：标准 (本色氧化) 栅尺：

3：微晶玻璃尺，0ppm/K 
2：钠钙玻璃尺，8ppm/K 

12：1200mm
11：1100mm

08：800mm
07：700mm

04：400mm

10：1000mm
09：900mm

06：600mm
05：500mm

03：300mm
02：200mm

有效行程：
01：100mm

1

 3：电机：M23/编码器&霍尔：M23
 2：电机：DSUB 9W4/编码器：DSUB 15/霍尔：DSUB 9

接头：

ACH：ABI-51G, TTL (0.1μm)
ACA： ABI-51G, SINCOS (1Vpp)

A73：ABA-50, EnDat 2.2 (50nm)
A71：ABA-50, Mitsubishi 2-Wires (50nm)

A70：ABA-50, BiSS C (50nm)

编码器：
AD0：ABA-20, BiSS C (50nm)

DGH260-S01-U72AD03-A2
DGH260 (无铁芯)
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标准行程递增100mm。如需其他选项，请联系我们的销售工程师（cust-service@akribis-sys.cn）。
注：
1

特殊环境要求，可定制，请联系cust-service@akribis-sys.cn。
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订购规则 (OPN)

DGH 系列



DGH 三轴堆叠
DGH 堆叠

DGH 二轴堆叠
DGH 堆叠

DGH-XY 堆叠(有铁芯系列)
单位

N

mm

μm

μm

μm

arcsec

arcsec

arcsec

μm

234.0

数值

Vpeak/(m/s)

Vpeak/(m/s)

mH

mH

Arms

Arms

Ω

Ω

Arms

Arms

Vdc

Vdc

mm

mm

41.5

24.2

100-400

mm 100-1200

10.0

20.0

±10.0

±10.0

±10.0

数值单位

0.05/0.1/SINCOS

±1.0

μm 0.5

μm ±0.5

348.9

61.9

41.5

- AJM30-B2

-

AJM50-B2

AJM80-B4

AJM50-B4 AJM80-B4

AJM100-B4

N 738.1

电机参数

持续推力(自冷) @100ºC 

分辨率

定位精度

水平直线度

垂直直线度

侧倾

俯仰

横摆

反电势常数 ±10%

有效行程

最小步进

重复定位精度

4

5

5

电机型号
下轴

下轴

上轴

峰值推力

力常数 ±10%

上轴

下轴

下轴

上轴

上轴

上轴

下轴

下轴

下轴

上轴

上轴

下轴

下轴

上轴

上轴

上轴

下轴

上轴

下轴

上轴

下轴

机械参数

N

N

N/Arms

N/Arms

68.1

29.6

50.9

1100.4

117.0 

50.9

75.9

AJM30-B4

AJM50-B4

136.2 234.0 348.9

446.8 

AJM80-B2

1409.1

174.5

214.7 369.0429.4 738.1 1100.4550.2

3.9 6.02.0 3.1 4.28.4

16.5 25.98.2 13.0 18.637.3

2.3 2.34.6 4.6 4.62.3

9.0 9.018.0 18.0 18.09.0

75.9

97.1

79.3

61.9

3.1 4.2 5.2

13.0 18.6 23.6

4.6 4.6 4.6

18.0 18.0 18.0

600 600 600

600 600 600

20 20 20

20 20 20

相间电感 ±30%

持续电流(自冷) @100ºC

相间电阻 @25ºC ±10%

峰值电流

最高母线电压

电磁周期

1

1

3

2

电阻测量采用直流电流，含0.5米标准线缆。2
电感测量频率1kHz。3

测量室温25ºC，取决于散热环境。1

相关参数规格如有变动，恕不另行通知。
补偿后。4

所有测量数据基于模组安装在5μm大理石台面上。
测量数据基于雅科贝思测量标准。
以上所有参数为标准值，联系雅科贝思获取特殊需求（cust-service@akribis-sys.cn）。
如需订购堆叠平台，请选择样册DGH OPN的单轴, 并和我们的销售工程师讨论 。

仅适用于分辨率为0.05μm, 0.1μm和SINCOS。5
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下轴: DGH180-AJM50-B4 
上轴: DGH150-AJM30-B2 / DGH150-AJM30-B4

100

200

300

400

500

600

800

900

700

1000

1100

1200

100

200

300

400

-

-

-

-

-

-

-

-

3

3

5

5

7

7

9

9

7

11

11

11

430

530

630

730

-

-

-

-

-

-

-

-

370

470

570

670

-

-

-

-

-

-

-

-

480

580

680

780

880

980

1180

1280

1080

1380

1480

1580

AJM30-B2 AJM30-B4AJM50-B4

N
上轴模组长度，Us

(mm)下轴有效行程
(mm)

上轴有效行程
(mm)

下轴模组长度，Ls
(mm)

 U axis effective stroke/2  U axis effective stroke/2 
 1

64
.7

 

 US 

 L axis effective stroke/2  L axis effective stroke/2 

 1
84

.0
 

 149.0 

8.00 H7 8.00

8.00 H7 × 10.00 8.00

(2N+4) ×  5.0  17.0
M6×1.0  12.0

(2N+4) ×  5.50 THRU ALL
 10.00  5.00

From Far Side

 1
60

.0
 

 1
20

.0
 

 6
0.

0 

 (N-1) × 120 
 Ls 

 33.00  33.00 

 94.00 
 146.00 
 180.00 

2 ×  3.00 THRU
 8.00  10.00

8 ×  4.20  14.00
M5×0.8  10.00

 1
54

.0
0 

 154.00 
 206.00 
 240.00 

2 ×  3.00 THRU
 8.00 H7  10.00

8 ×  4.20  14.00
M5×0.8  10.00

 1
54

.0
0 

DGH150-AJM30-B2 DGH150-AJM30-B4

Customer Payload Mounting Surface

DGH-XY 堆叠 有铁芯系列尺寸图
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下轴: DGH200-AJM80-B4 
上轴: DGH180-AJM50-B2 / DGH180-AJM50-B4 
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9
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13

480

580

680
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-

-

-

-

-

-

-

-

420

520

620

720

-

-

-

-

-

-

-

-

480

580

680

780

880

980

1180

1280

1080

1380

1480

1580

AJM50-B2 AJM50-B4AJM80-B4

N
上轴模组长度，Us

(mm)下轴有效行程
(mm)

上轴有效行程
(mm)

下轴模组长度，Ls
(mm)

 U axis effective stroke/2  U axis effective stroke/2 

 1
80

.4
 

 US 

 L axis effective stroke/2  L axis effective stroke/2 

 2
06

.0
 

 184.0 

8.00 H7 8.00

8.00 H7 × 10.00 8.00

(2N+4) ×  5.0  17.0
M6×1.0  12.0

(2N+4) ×  5.50 THRU ALL
 10.00  5.00

From Far Side

 1
75

.0
 

 1
36

.0
 

 6
8.

0 

 (N-1) × 120 
 Ls 

 33.00  33.00  94.00 
 146.00 
 180.00 

2 ×  3.00 THRU ALL
 8.00 H7  10.00

8 ×  5.00  17.00
M6×1.0  12.00

 1
91

.0
0 

 1
91

.0
0 

 154.00 
 206.00 
 240.00 

2 ×  3.00 THRU ALL
 8.00 H7  10.00

8 ×  5.00  17.00
M6×1.0  12.00

Customer Payload Mounting Surface

DGH180-AJM50-B2 DGH180-AJM50-B4
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单位 数值

数值单位

mm

μm

μm

μm

arcsec

arcsec

arcsec

μm

mm

μm

μm

100-400

100-1200

10.0

20.0

±10.0

±10.0

±10.0

0.05/0.1/SINCOS

±1.0

0.5

±0.5

N

Vpeak/(m/s)

Vpeak/(m/s)

-

-

N

N

N

N/Arms

N/Arms

mH

mH

Arms

Arms

Ω

Ω

Arms

Arms

Vdc

Vdc

mm

mm

113.0

51.3

18.0

221.0

78.2

25.6 51.3

AUM2-S4 AUM3-S2

AUM4-S4

AUM3-S4 AUM4-S4

AUM5-S2

578.0

35.2

176.0

22.0

62.8

18.70

9.2

8.0

13.98

13.17

3.88

1.6

1.8

60

30

330

330

1248.0

57.0 

289.0

31.4

96.0

AUM3-S4

113.0

578.0

62.8

221.0 

1248.0

96.0

78.2

197.0

AUM4-S2

1415.0

110.0

624.0

48.0

78.6

64.2

18.62 8.28

15.33 13.00

2.3 2.5

1.8 2.3

13.0 18.0

9.2 13.0

330 330

330 330

60 84

60 60

39.2

9.41 18.70 18.629.33

6.99 13.98 15.337.67

电机参数

持续推力(自冷) @100ºC

分辨率

定位精度

水平直线度

垂直直线度

侧倾

俯仰

横摆

反电势常数 ±10%

有效行程

最小步进

重复定位精度

4

5

5

电机型号
下轴

峰值推力

力常数 ±10%

上轴

下轴

机械参数

下轴

上轴

上轴

下轴

下轴

上轴

上轴

上轴

下轴

下轴

下轴

上轴

上轴

下轴

下轴

上轴

上轴

上轴

下轴

上轴

下轴

相间电感 ±40%

持续电流(自冷) @100ºC

相间电阻 @25ºC ±10%

峰值电流

最高母线电压

电磁周期

1

1

3

2

电阻测量采用直流电流，含0.5米标准线缆。2
电感测量频率1kHz，AUM系列电感浮动范围较大为±40%是因为三相电感不同，样册标定数值为最大值与最小值的平均值，对于每一相电感，浮动范围为±20%。3

测量室温25ºC，取决于散热环境。1

所有测量数据基于模组安装在5μm大理石台面上。
测量数据基于雅科贝思测量标准。
以上所有参数为标准值，联系雅科贝思获取特殊需求（cust-service@akribis-sys.cn）。

相关参数规格如有变动，恕不另行通知。
如需订购堆叠平台，请选择样册DGH OPN的单轴, 并和我们的销售工程师讨论 。

补偿后。4
仅适用于分辨率为0.05μm, 0.1μm和SINCOS。5

DGH-XY 堆叠(无铁芯系列)
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下轴: DGH180-AUM3-S4 
上轴: DGH150-AUM2-S4 
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100

200
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400

-

-

-

-

-

-

-

-

3

3

5

5

7

7

9

9

7

11

11

13

313

413

513

613

-

-

-

-

-

-

-

-

432

532

632

732

832

932

1132

1232

1032

1332

1432

1532

AUM2-S4AUM3-S4

N
上轴模组长度，Us

(mm)下轴有效行程
(mm)

上轴有效行程
(mm)

下轴模组长度，Ls
(mm)

 U axis effective stroke/2  U axis effective stroke/2 

 1
51

.7
 

 Us 

 L axis effective stroke/2  L axis effective stroke/2 

 1
84

.0
 

 149.0 

8.00 H7 8.00

8.00 H7 × 10.00 8.00

(2N+4) × 4.2  14.0
M5×0.8  11.0

(2N+4) ×  5.50 THRU ALL
 10.00  5.00

From Far Side

 1
60

.0
 

 1
20

.0
 

 6
0.

0 

 (N-1) × 120 

 Ls 

 33.00  33.00 

 75.0 
 105.0 
 125.0 

 1
54

.0
 

2 ×  3.00 THRU ALL
 8.00  10.00

8 ×  4.20  14.00
M5×0.8  10.00

Customer Payload Mounting Surface

DGH-XY 堆叠 无铁芯系列尺寸图
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下轴: DGH200-AUM4-S4 
上轴: DGH180-AUM3-S2 / DGH180-AUM3-S4 

上轴模组长度，Us
(mm)下轴有效行程

(mm)
上轴有效行程

(mm)

下轴模组长度，Ls
(mm)

100

200

300

400

500

600

800

900

700

1000

1100

1200

100

200

300

400

-

-

-

-

-

-

-

-

3

3

5

5

7

7

9

9

7

11

11

13

432

532

632

732

-

-

-

-

-

-

-

-

372

472

572

672

-

-

-

-

-

-

-

-

440

540

640

740

840

940

1140

1240

1040

1340

1440

1540

AUM3-S2 AUM3-S4AUM4-S4

N

 94.00 
 146.00 
 180.00 

2 ×  3.00 THRU ALL
 8.00 H7  10.00

8 ×  5.00  17.00
M6×1.0  12.00

 1
91

.0
0 

 1
91

.0
0 

 154.00 
 206.00 
 240.00 

2 ×  4.5 THRU ALL
 8.00 H7  10.00

8 ×  5.00  17.00
M6×1.0  12.00

Customer Payload Mounting Surface

DGH180-AUM3-S2 DGH180-AUM3-S4

 U axis effective stroke/2  U axis effective stroke/2 

 1
80

.4
 

 Us 

 L axis effective stroke/2  L axis effective stroke/2 

 2
06

.0
 

 184.0 

8.00 H7 8.00

8.00 H7 × 10.00 8.00

(2N+4) × 5.0  17.0
M6×1.0  12.0

(2N+4) ×  5.50 THRU ALL
 10.00  5.00

From Far Side

 1
75

.0
 

 1
36

.0
 

 6
8.

0 

 (N-1) × 120 
 Ls 

 33.00  33.00 
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下轴: DGH260-AUM5-S2
上轴: DGH200-AUM4-S2 / DGH200-AUM4-S4

上轴模组长度，Us
(mm)下轴有效行程

(mm)
上轴有效行程

(mm)

下轴模组长度，Ls
(mm)

100

200

300

400

500

600

800

900

700

1000

1100

1200

100

200

300

400

-

-

-

-

-

-

-

-

3

3

5

5

7

7

9

9

7

11

11

13

440

540

640

740

-

-

-

-

-

-

-

-

380

480

580

680

-

-

-

-

-

-

-

-

480

580

680

780

880

980

1180

1280

1080

1380

1480

1580

AUM4-S2 AUM4-S4AUM5-S2

N

 U axis effective stroke/2  U axis effective stroke/2 

 2
11

.9
 

 Us 

 L axis effective stroke/2  L axis effective stroke/2 

 2
60

.0
 

 206.0 

8.00 H7 8.00

8.00 H7 × 10.00 8.00

(2N+4) × 5.0  17.0
M6×1.0  12.0

(2N+4) ×  6.6 THRU ALL
 11.0  6.4

From Far Side

 2
32

.0
 

 1
76

.0
 

 8
8.

0 

 (N-1) × 120 
 Ls 

 33.00  33.00 

 94.00 
 146.00 
 180.00 

2×  3.00 THRU ALL
 8.00 H7  10.00

8 ×  5.00  17.00
M6×1.0  12.00

 2
13

.0
 

 2
13

.0
 

 154.00 
 206.00 
 240.00 

2 ×  3.0 THRU ALL
 8.00 H7  10.00

8 ×  5.00  17.00
M6×1.0  12.00

Customer Payload Mounting Surface

DGH200-AUM4-S2 DGH200-AUM4-S2
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气动刹车 

滑台
上盖

导轨
侧盖
底座

刹车

DGH260：DGH260（B4）
DGH200：DGH200（S4&B4）

型号：
DGH180：DGH180（S4&B4）

DGH180-C01

配件类型：
C：刹车

型号：
01：气动刹车（常闭）

机器振动抑制

DGH-M01

型号：
01：MVC-ACC-94

配件类型：
M：MVC

型号：
DGH: DGH 所有型号

帮助系统改良整定时间

刹车选项
+ 安全特性
   刹车常闭，仅限上电打开
+ 方便集成
   模组兼容，不改变整个外部尺寸
        DGH180 (AUM3-S4 & AJM50-B4)
        DGH200 (AUM4-S4 & AJM80-B4)
        DGH260 (AJM100-B4)

DGH 配件

071

Ak
ri

bi
s  

Sy
st

em
s

DGH 堆叠系列

产
品
介
绍

选
型
要
素

常
见
问
题

双
导
模
组

交
叉
滚
柱
模
组

音
圈
模
组

龙
门
平
台
的
运
动
控
制
介
绍

堆
叠
平
台

龙
门
平
台

圆
晶
平
台

微
型
模
组
拾
放
模
组

气
浮
模
组



注油口配件 

注油选项
        + 方便特征
           能够在不拆除上盖和侧盖的情况下，通过滑台侧边的注油嘴给滑块注油润滑
        + 兼容DGH全系列
           注油通道通过加工集成在滑台内部，通过注油嘴连接

DGH150-G01

配件类型：
G：注油嘴

02：不带有注油嘴

型号：
01：带有注油嘴

DGH260：DGH260
DGH200：DGH200
DGH180：DGH180

型号：
DGH150：DGH150

滑台
上盖

导轨
侧盖
底座

注油嘴
注油通道横截面图
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M23/DSUB 接头和拖链选项

接头和拖链选项
       + 可修复，维护
          线缆在进入拖链之前通过接头连接，容易替换由于磨损和拉扯损坏的移动线缆
       + 线缆管理和保护
          拖链能够管理和保护线缆延长其使用寿命
       + 根据指标搭建
          请联系Akribis销售工程师了解不同的需求（cust-service@akribis-sys.cn）

03：63m
02：50m

拖链内宽:
01：38m

E：拖链 & 接头

配件类型：
B：仅限接头

DGH260：DGH260
DGH200：DGH200
DGH180：DGH180

型号：
DGH150：DGH150

DGH150-E01

滑台
上盖

延长线

拖链
侧盖

底座

接头
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